
第 � 卷 第 � 期
一� � � 年 � 月

自 动 化 学 报 � � �
。

�
,

� � ���
,

� �
。

�

� � � � � � 丁� �� � �� � � �� �� �

�夔二哒�
常系数桂性系杭的快速控制周跟

��

张 嗣 赢

摘 要

在此短文中
,

借助于李雅普豁夫函数
,

对扰动量作了定量估舒
,

以抬出使用技性开关函数

的某种依据
�

文中还将此法用于常系数麟性时滞系抗
�
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考虑常系数核性系就
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其中
“
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,
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此处 �
,
是些拾定的常数 今要求确定擦制函数

� ,
�
� , ,

…
,

‘�
,

使系枕 �� 的映象点在
�。时由相空简中某一初始位置出发

,

以最短的时简衰诚至区域�� 

艺 对 镇
‘ ,
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此处
�
是抬定的值

,
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�
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、少
产

�通
�

认
�‘、

�
�一��一�

一

� 为 、,

了
一 自

“

����

能作出正定二次型式的李雅普带夫函数 � 一 艺
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由此可兑
,

欲使尽快衰减
,

应选取
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在文献〔列中也渝及用李雅普带未面数得到锋性开关
,

那里是以李雅普豁夫稳定性理渝为
基础的

�

但由于式 ��� 是断擅策杭
,

故产格靓来
,

李雅普带夫的理萧不能应用
�

此处
,

由

式�� �推出式�� �
,

似可从定量估补角度得到使用钱性开关的某种依据
�
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若系枕�劝稳定
,

剧断擅系枕�� 必稳定
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据式�� �确定
“犷时

,

可应用现成的李雅普带夫函数公式
,
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常系数倏性时滞系杭

现举一例
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对于常系数时滞系杭
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其中 丫 � , � � 是时简滞后量
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将有关各式两端对
� 求导数后 �一般靓来

,

在握过 , 。 十 妙
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简之后
,
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取适当的
,
值为初始值

,

郎可尉渝上节所提的简

题
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处理方法可完全按上节那样进行
,

并得到相应的拮渝�包括对于时滞系扰 �� � 的稳定
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其中 △
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下面举一应用式��� �的实凤
在冶金或化学工业中

,

有如下的系扰山��
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如果略去帝 产 的厦
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还可得到霄化公式
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,

式 (1习 正是此式的前三巩 在【10 }中
,

只解算二阶系枕(13)
,

且所用的方法需要

解微分方程
,

这对于高阶系挑将很复杂
.
但此处的方法可无困难地推广到

n
阶系就

.
又

,

在【10 1中
,

将式(16 )理过近似舒算商化后
,

得到
u ~ :论n(

劣 :
+ K 卜

:十 K 犷△y
:
)
.

其形式同于式(1, )
,

只是系数略有不同
.
至于这种形式的函数如何实现

,

BlJ 可参看【101 中

所提出的精构图
.

最后
,

作者对周侄同志及戴汝为同志致以榭意
,

在写此短文的过程中
,

他们曾向作者

提出过宝膏意觅
.
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