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加密传输在工控系统安全中的可行性研究

梁 耀 1 冯冬芹 1 徐珊珊 1 陈思媛 2 高梦州 1

摘 要 针对需要对现场数据加密的工业控制系统 (Industrial control system, ICS), 基于稳定性判据设计一种加密传输机

制的可行性评估模型, 结合超越方程 D-subdivision 求解法, 提出一种数据加密长度可行域求解算法. 改进 IAE (Integral

absolute error) 并提出 Truncated IAE (TIAE)-based 指标, 用于评估可行域内不同数据长度对系统实时性能的影响. 利用嵌

入式平台测定的加密算法执行时间与数据长度的关系, 评估了两种对称加密算法应用在他励直流电机控制系统中的可行性,

验证了可行域求解算法的准确性, 并获得了实时性能随数据长度的变化规律.
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Abstract For those industrial control systems (ICS) whose field data need to be encrypted, a model, based on stability

criterion is designed to assess the feasibility of the encrypted transmition mechanism. Combined with D-subdivision

solution to transcentdental equation, a method to solve the feasible region of the length of encrypted data quantitatively

is proposed. Integral absolute error (IAE) is improved to introduce the truncated IAE (TIAE)-based index, which

is designed for evaluating the real-time performance influenced by the length in the feasible region. In terms of the

relationship between execute time of encryption algorithm and length measured on embedded platform, two symmetric

encryption algorithms for the control system of separately excited DC motor are evaluated, the accuracy of solution to

the feasible region is verified, and the change law between real-time performance and length is obtained.
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随着技术发展和管理决策的需要, 通用的通信
网络和多样化的 IT 组件与工控系统 (Industrial
control system, ICS) 不断融合, 原本封闭的工控
系统开始更多地与外部企业网络互联, 使得 ICS 更
容易受到来自网络的安全威胁[1]. 仅 2015 年, ICS-
CERT 公布的发生在美国的工控系统安全问题多达
295 起[2], 工控系统遭受到网络攻击的威胁日趋严
峻.
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工业通信网络中存在着严重的数据安全隐患,
容易遭受到破坏数据完整性的攻击, 如错误数据注
入攻击[3]、重放攻击[4] 等, 而数据加密作为一种保
护数据完整性和机密性的手段, 可以有效地阻止上
述攻击. Zijlstra[5] 基于异步事件驱动方法, 设计了
一种单比特加密传输方案, 用于控制系统的防窃
听和数据篡改攻击. Zhang 等[6] 基于 DES (Data
encryption standard) 加密和改进灰色预测模型设
计了一种抗 DoS (Denial of service) 和欺骗攻击机
制. 尽管如此, 目前国内外针对密码学在工控系统中
的应用研究仍处于起步阶段, 实际上, 对于工控系统
中的一些工控设备而言, 其资源总量和处理速度有
限, 引入加密传输后会影响通信网络中控制数据交
互的实时性, 甚至严重干扰系统的稳定性. Wei 等[7]

在小规模电网平台上测试发现, 加密传输带来的延
时会造成断路器动作不及时, 会导致电压波动幅度
超过 20%. 正是由于工控系统的特殊性, 使得目前
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缺少一种有效的加密传输应用的可行性评估方法.
加密传输应用在工控系统中的前提是不破坏原

系统的稳定性, 在该前提下才能进一步研究如何评
估加密传输对实时性能的影响. 控制系统稳定性分
析的研究成果相对成熟[8], 但直接用于加密传输稳
定性分析的成果仍然较少. Sipahi 等[9] 基于特征根

聚类分析的方法, 提出了二维延时空间内稳定域的
数值解法. Olgac 等[10] 利用 D-subvision 超越方程
求解法, 给出了稳定延时的精确数值解, 对于加密传
输的稳定性分析具有参考意义. 而 Lyapunov 不等
式、谱分析等稳定性判定方法, 由于不能给出精确的
参数稳定域, 不具有定量分析价值.

实时性评估方法主要分成两类: 随机性评估方
法和确定性评估方法. 随机性评估方法主要基于
Harris[11] 提出的最小方差控制 (Minimum variance
controller, MVC) 指标, 该指标利用最小方差控制
下的系统性能作为评价基准, 以此衡量当前系统的
性能. 但是 Eriksson 等[12] 指出, MVC 并不能保证
满意的动态性能, 而且该指标没有以加密传输之前
系统的性能作为评价基准. 确定性评估方法主要利
用上升时间、超调量、稳定时间等指标. Gupta等[13]

通过简单的归一化加权, 综合超调量 σ % 和稳定时
间 ts 两个因素作为 DES 加密后系统实时性能评估
值, 该评估值的优点在于可以灵活调整权重, 但同
时各指标之间的相对权重难以确定, 评估结果存在
主观性差异. Zeng 等[14] 设计了一种基于确定性指

标的评估框架, 权衡考虑了 AES 加密后系统的性能
指标与安全指标, 并基于协同演化算法求解了加密
长度的最优解. 但该框架直接以跟踪误差的均方值
作为性能指标, 没有给出采样个数 K 的选取规则,
也没有对该指标合理性论证, 最后没有对最优解的
存在性进行验证. Yu 等[15] 通过计算跟踪误差的无

穷积分, 提出了绝对误差积分 (Integrated absolute
error, IAE) 指标, 用于分析闭环系统的跟踪性能,
但是 IAE 指标中不仅包含了动态跟踪信息, 也包含
了稳态跟踪信息, 而且 IAE 需要对时间进行无穷积
分, 计算复杂度高.

针对上述文献中性能评估方法的不足, 本文提
出了一种加密传输应用在工控系统中的可行性研究

方法. 首先, 分析通用的工控系统加密传输框架, 以
及数据加密造成的直接影响. 其次, 基于稳定性判
据提出多输入多输出控制系统中加密传输机制的评

估模型, 利用加密算法执行时间与数据加密长度的
映射关系 (后文统一称为 “时间长度关系”), 设计一
种求解长度可行域的算法. 然后, 借鉴 IAE 的思
想, 提出了一种用于评估系统实时性能的指标, 即
Truncated IAE (TIAE)-based, 并在指标合理性论
证中给出了一个合理的充分条件. 最后, 在嵌入式平
台上测试了两种对称加密算法的时间长度关系, 并
应用在他励直流电机控制系统仿真平台上, 计算并
验证了系统稳定下的长度可行域, 获得了长度对实
时性能的影响规律.结果表明,相比 Zeng的结论,利
用长度可行域来判断长度的存在性将更加严谨. 相
比 Harris 的随机性评估方法, TIAE 能提供更加合
理、确定的分析指标. 相比 Gupta 的确定性评估方
法, TIAE 则避免了主观赋值造成的差异. 因此, 本
文提出的可行性研究方法可以为加密传输在工控系

统的应用提供科学的依据.

1 问题描述

1.1 工业控制系统加密传输框架

在工业控制系统中, 控制器与执行器之间的前
向通道、传感器与控制器之间的反馈通道的交互数

据是进行加密保护的主要对象. 图 1 所示为通用的
基于加密传输的工控系统分析框架, 包括控制器、控
制网络、执行器、被控对象、传感器等.

1.2 加密算法执行时间分析

加密算法分为对称加密和非对称加密两种. 一
方面, 非对称加密需要更多的计算资源和存储空间,
使其在工业控制领域应用受限. 另一方面, 尽管对
称加密中的块加密相对流加密速度慢, 但安全性更
高, 更容易实现数据保密性和加密速度之间的权衡.
因此, 本文讨论的加密传输机制中主要采用对称加
密算法中的块加密算法, DES 和 AES (Advanced
encrytion standard) 加密.
文献 [13] 及后文的实验数据表明, 采用对称加

密的执行时间主要与加密平台、加密算法种类、 密

图 1 基于加密传输机制的工控系统框架图

Fig. 1 Frame diagram of industrial control system under encrypted transmission
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钥长度和数据加密长度有关, 并且近似为式 (1) 的
线性关系: {

τenc = a1 · l1 + b1

τdec = a2 · l2 + b2

(1)

其中, τenc 和 τdec 分别为加密、解密执行时间, l1
和 l2 分别为需要加密、解密的数据长度, ai 和 bi

(i = 1, 2) 表征了执行时间与除了数据长度外的因素
的关系, 需要实验数据来标定.
根据工控网络中通信协议规定, 网络中传

输的数据长度需要满足一定的范围, 即 li ∈ L,
L = [lmin, lmax]. 那么, 加密和解密执行时间也限
定在范围 Γi = [τmin, τmax] 内,

{
τmin = ai · lmin + bi

τmax = ai · lmax + bi

(2)

在图 1 所示的加密传输框架中, 系统延时主要
包括两个部分, 前向通道延时 τ ca 和反馈通道延时

τ sc. 为了方便分析加密传输执行时间产生的延时对
系统稳定性的影响, 根据单一变量原则, 暂不考虑通
信网络固有延时. 此时, 系统延时主要集中在加解密
过程中, 对应为

{
τ ca = ∆ · (τ ca

enc + τ ca
dec)

τ sc = ∆ · (τ sc
enc + τ sc

dec)
(3)

其中, τ ca
enc 和 τ ca

dec 分别表示前向通道的加密延时和

解密延时. τ sc
enc 和 τ sc

dec 分别表示反馈通道的加密延

时和解密延时. 不同应用场合下的工控系统, 数据传
输通道对于数据机密性和完整性的需求不同, ∆ 定
义为

∆ =

{
0, 通道未加密

1, 通道加密

1.3 主要问题

一方面, 除了引入加密传输机制造成的延时外,
影响系统稳定性的因素还包括原系统的固有属性,
如控制结构、控制器类别、被控对象特征等. 因此,
如何综合这些因素建立一种基于加密传输的工控系

统分析模型, 并在系统稳定的约束下求解数据加密
长度 li 的可行域, 是首要解决的问题.

另一方面, 在上述可行域存在的前提下, 如何建
立一种合理的实时性评估指标, 并分析该指标与可
行域内不同长度的变化规律, 是其次要解决的问题.

2 系统稳定性分析

2.1 基于加密传输的工控系统分析模型

大型工业生产过程或被控对象都是多输入多输

出 (Multiple input and multiple output, MIMO)

的, 以 MIMO 模型作为研究对象符合实践规律, 图
2 所示为基于加密传输机制的工控系统结构图.

图 2 基于加密传输机制的MIMO 控制系统结构图

Fig. 2 Structure diagram of MIMO control system under

encrypted transmission

假设图 2 中 n 输入 n 输出对象的数学模型可以

用有理传递函数矩阵 G(s) 表示:

Y (s) = G(s) · U(s) =


g11(s) · · · g1n(s)
...

. . .
...

gn1(s) · · · gnn(s)


 · U(s)

(4)

根据变量配对规则, 选择配对矩阵为 P , P 为同

维单位矩阵经过初始行变换得到. 控制器为有理传
递函数矩阵 C(s). 根据对加密算法执行时间的分析,
在引入加密传输机制后, 前向通道和反馈通道的传
递函数用 Λ1(s) 和 Λ2(s) 表示:

Λ1(s) = diag{e−τca
1 s, e−τca

2 s, · · ·, e−τca
n s}

Λ2(s) = diag{e−τsc
1 s, e−τsc

2 s, · · ·, e−τsc
n s}

其中, u ∈ Rn 和 y ∈ Rn 分别是MIMO 对象的输
入、输出向量, U(s) = L [u], Y (s) = L [y], u =
[u1, u2, · · · , un]T, y = [y1, y2, · · · , yn]T. τ ca

j 、τ sc
j 分

别为第 j 个前向、反馈通道总延时, j = 1, · · ·, n. 该
系统的闭环特征方程为

CE(s; τ sc
j , τ ca

j ) =

det (I + G(s)Λ1(s)C(s)PΛ2(s)) = 0 (5)

显然式 (5) 的闭环特征根 s∗(τ sc
j , τ ca

j ) 是关于未
知参数 τ sc

j 和 τ ca
j 的函数. 当图 2 所示的工控系统

中引入加密传输机制后, 闭环特征根在复平面上的
分布, 即系统的稳定性, 将受到这些参数影响. 因此,
可以利用基于特征根分析的稳定性判据, 提出在系
统稳定性的约束下, 加密传输机制的可行性评估模
型, 即定理 1 的描述.
定理 1. 图 2 所示加密传输机制是可行的, 当且

仅当式 (5) 所示的特征方程的全部特征根在复平面
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的左半平面上, 即
{

CE(s∗; τ sc
j , τ ca

j ) = 0
Re[s∗(τ sc

j , τ ca
j )] < 0

(6)

因为长度 li 直接影响加解密执行时间, 即未知
参数 τ sc

j 和 τ ca
j , 为了单独研究长度对系统稳定性的

影响, 暂不考虑不同通道内加密算法和长度的差异
性. 在此基础上, 有推论 1 的描述,
推论 1. 如果所有前向通道采用的加密算法和

数据加密长度相同, 所有反馈通道的加密算法和数
据加密长度也相同时, 那么式 (5) 的评估模型可以
表示为

CE(s; τ) = cn(s)e−nτs + cn−1(s)e−(n−1)τs + · · ·+
c0(s) =

n∑
k=0

ck(s)e−kτs = 0

(7)
其中, ck(s) 表示只含变量 s 的有理多项式, k =
0, 1, · · · , n.
证明. 此时 Λ1(s) = e−τcasI, Λ2(s) = e−τscsI,

闭环多项式转化为

CE(s; τ sc, τ ca) =

det[I + G(s)Λ1(s)C(s)PΛ2(s)] =

det[I + e−(τsc+τca)sG(s)C(s)P ] =

det[I + e−τsK(s)] = 0 (8)

其中, K(s) = G(s)C(s)P , K(s) 为 n 维有理矩阵,
将式 (7) 展开即可转化为式 (6) 所示的多项式形式.
¤
2.2 数据加密长度可行域求解算法

长度是实施加密传输的一个重要参数, 综合式
(1) 和式 (7), 长度也是影响可行性评估模型中的一
个重要因素. 对控制系统设计者而言, 可以采用试凑
法来确定合适的长度, 即选取固定的长度分别代入
式 (1) 和式 (7), 通过求解所有特征根来判断该长度
合适与否. 但试凑法盲目性明显, 需要花费大量的时
间和计算资源来求解式 (7) 的特征值. 另外, 还可以
采用解析法, 在获得使式 (7) 稳定的参数集合之后,
在式 (2) 的约束下, 利用式 (1) 的线性关系求取长度
的可行域. 解析法可以描述为:

定理 2. 假设线性映射 f : x → y 的映射关系

为

y = f(x) = 2
2∑

i=1

(aix + bi)

如果两个集合 Φ 和 Θ 也满足该映射关系 f : Φ →

Θ, 其中

Θ ={τ ∈ [2τmin, 2τmax]|
Re[s∗(τ)] < 0;∀s∗, CE(s∗; τ) = 0}

那么, 集合 Φ 即为使式 (7) 系统稳定的数据加密长
度可行域.
在文献 [10] 中介绍了 D-subdivision 法, 可以

利用超越方程 (7) 来求解参数 τ 的集合 Θ, 其主要
思想包括两点: 在式 (7) 系统的临界稳定状态下, 参
数 τ 必定使式 (7) 产生至少一对纯虚根. 求取该虚
根和 τ 值, 判断在所有 τ 值处纯虚根穿越虚轴的移

动趋势, 进一步求取稳定的集合 Θ.
基于定理 2 和D-subdivision 求解方法, 可以设

计如下所示的长度可行域求解算法:
1) 变量代换: 直接求超越方程 (7) 的纯虚根存

在困难, 利用变量代换 e−τs = (1− Ts)/(1 + Ts),
T ∈ R, 将式 (7) 转化为有理多项式方程,

CE(s; τ) =
n∑

k=0

ck(s)
(

1− Ts

1 + Ts

)k

= 0 (9)

⇔
n∑

k=0

ck(s)(1− Ts)k(1 + Ts)n−k =

µ∑
p=0

bp(T )sp = 0 (10)

其中, µ = max {deg [cj(s)]}+ n.
2) 求解虚根: 式 (7) 和式 (10) 的纯虚根完全相

同, 而式 (10) 的纯虚根可以利用劳斯表中的辅助多
项式求解, 定义纯虚根的有限集合为 S,

S = {s∗|s∗ = ∓ωci, ωc = ωc1, ωc2, · · · , ωcm}
同时能求解出所有纯虚根对应的参数 T 的集合 Ψ,

Ψ = {T ∈ R|T = Tc1, Tc2, · · · , Tcm}
根据变量代换的等价原则, 进一步求出每个参数 Tck

对应的参数 τ 集合 Ωk(τ ;ωck), k ∈ {1, 2, · · · ,m},

Ωk(τ ;ωck) =

{
τ |τ =

2 tan(ωckTck) + 2pπ

ωck

,

p = 1, · · · ,∞
}

将所有的集合 Ωk(τ ;ωck) 合并, 按照元素大小排序,
并结合参数 τ 的实际取值范围, 可得使式 (7) 系统
临界稳定的参数 τ 集合 Ω,

Ω =

{
m⋃

k=1

Ωk(τ ;ωck)

}
∩ [2τmin, 2τmax]
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3) 求解集合 Θ: 当参数 τ 等于集合 Ω 中
的某一元素 τk,l 时, 式 (7) 的系统存在一对虚根
s∗ = ∓ωcki, 并且随着 τ 在 [τk,l, τk,l + ε] 内变化, 该
对虚根穿越虚轴的移动趋势为

RT
∣∣
s=ωcki,τ=τk,l

=

sgn
[
Re

(
ds(τ)
dτ

∣∣
r=ωcki,τ=τk,l

)]

将式 (7) 对参数 τ 进行求导, 即可求出移动趋势的
值,

RT
∣∣
s=ωcki,τ=τk,l

=

sgn


Im




n∑
j=0

daj

ds
e−jτs

n∑
j=0

jaje−jτs

∣∣
s=ωcki,τ=τk,l





 =

sgn


Im




n∑
j=0

daj

ds

(
1−Ts
1+Ts

)j

n∑
j=0

jaj

(
1−Ts
1+Ts

)j |s=ωcki,T=Tck







(11)

该趋势只取决于 ωck 和 Tck, 即虚根在 Ωk(τ ;ωck) 中
所有元素处的移动趋势相同. 趋势值为正表示系统
增加两个不稳定极点, 反之表示减少两个不稳定极
点. 令 NU(τ) 表示不稳定极点个数, 则集合 Θ 可以
按如下定义求解,

Θ = {τ ∈ Ω|NU(τ) = 0}

4) 求解数据加密长度可行域 Φ: 确定前向和反
馈通道采用的加密算法, 通过实验法测定式 (1) 的
参数, 利用定理 2 的映射关系求取使系统稳定性的
数据加密长度可行域 Φ.

3 系统实时性能分析

在获得长度可行域后, 进一步研究工控系统实
时性能与可行域内长度的关系. 本文借鉴 IAE 计算
的思想, 直接从系统的跟踪误差考虑, 确定了 TIAE
指标的核心: 在稳定时间到达之前, 累计的跟踪误差
越小, 则系统的实时性能越好.

3.1 实时性指标建立

定义 1. 绝对误差积分 IAE[15]: 将输出跟踪误
差的绝对值在 0 到无穷时间域内进行广义积分, 记

为

IAE =

∞∫

0

|r(t)− y(t)|dt =

∞∫

0

|e(t)|dt =

Ts

∞∑
i=0

|e(ti)| (12)

其中, r(t)是参考输入, y(t)是系统的单个输出, e(t)
是跟踪误差, Ts 是测量采样周期.
为了克服 IAE 的缺点, 对 IAE 指标进行改进,

有定义 2 的描述,
定义 2. 截断的绝对误差积分 (Truncated in-

tegrated absolute error, TIAE): 将输出跟踪误差
的绝对值在 0 到调整时间 ts 内进行定积分, 记为

TIAE =

ts∫

0

|r(t)− y(t)|dt =

ts∫

0

|e(t)|dt =

Ts

m∑
i=0

|e(ti)| (13)

其中, m = ts/Ts.
对比 IAE, 用 TIAE 指标来分析系统当前实时

性能的优势在于, TIAE 对稳定时间内的跟踪误差
进行累计, 综合考虑了动态响应过程中的传统实时
性因素, 不需要人为主观赋权值, 也克服了 IAE 的
上述两个缺点. 利用 TIAE 进一步得到系统实时性
能的评价指标,

定义 3. TIAE-based 指标定义为: 在引入加
密传输机制前后, 系统 TIAE 的比值, 记为

ηTIAE =
TIAE0

TIAEenc

(14)

当 ηTIAE = 1, 表明引入加密传输机制之后系
统实时性能与原系统相同, 可以达到满意的性能要
求. 当 0 < ηTIAE < 1, 表明引入加密传输机制之后
系统实时性能比原系统差, 且 ηTIAE → 0 表明实时
性能已经极度恶化, 不适合引入加密传输机制. 假设
可行域内的边界点 lcri 正好使系统震荡不稳定, 此
时 TIAEenc(lcri) → +∞, 令 ηTIAE(lcri) = 0, 保证
ηTIAE 值域的连续性.

3.2 ηηηTIAE 合理性说明

对于工控系统设计者而言, 上升时间 tr、超调量

σ %、稳定时间 ts 都属于越小越优型指标, 因此,
定理 3. 如果在长度可行域 Φ 内, ηTIAE 与 tr、

σ %、ts 关系的单调性一致, 并且严格单减, 那么
ηTIAE 能作为系统实时性能的综合评估值, 且 ηTIAE

越大则实时性能越优.



3期 梁耀等: 加密传输在工控系统安全中的可行性研究 439

证明. 假设 ηTIAE 随 tr 并不是严格单调的, 因
为积分保证了 ηTIAE 在可行域 Φ 内的连续性, 那么
在 ηTIAE ∼ tr 关系曲线中必存在两点 tr,1 和 tr,2, 使
得 ηTIAE (tr,1) = ηTIAE (tr,2), 显然这一点违背了越
小越优常识, 假设不成立.
同理, 假设 ηTIAE ∼ tr 是严格单调, 但单调性与

ηTIAE ∼ σ %、ηTIAE ∼ ts 不一致, 不妨设为




sgn
{

∂ [ηTIAE(l)]
∂ [tr(l)]

}
= 1

sgn
{

∂ [ηTIAE(l)]
∂ [σ %(l)]

}
= −1

sgn
{

∂ [ηTIAE(l)]
∂ [ts(l)]

}
= −1

从 ηTIAE ∼ σ %、ηTIAE ∼ ts 的单调性可以

看出, 如果 ηTIAE(σ1 %) > ηTIAE(σ2 %), 则 σ1 % <

σ2 %, 实时性能在 σ1 % 更优, 即 ηTIAE 越大则实时

性能越优. 在 ηTIAE ∼ tr 关系曲线中必存在两点 tr,3

和 tr,4 (tr,3 < tr,4), 使得 ηTIAE(tr,3) < ηTIAE(tr,4),
说明实时性能在 tr,4 更优, 显然违背了越小越优常
识. 定理 3 得证. ¤

定理 3 给出了 ηTIAE 合理性的一个充分条件,
原因在于, 直接求解 ηTIAE 对 tr 的单调性并不方便,

sgn
{

∂ [ηTIAE(l)]
∂ [tr(l)]

}
= sgn





∂

[
TIAE0

TIAEenc(l)

]

∂ [tr(l)]





=

sgn
{
− TIAE0

TIAE2
enc(l)

· ∂ [TIAE(l)]
∂l

}

sgn
{

∂tr(l)
∂l

} =

−
sgn

{
∂ [TIAE(l)]

∂l

}

sgn
{

∂tr(l)
∂l

}

如果能获得 tr(l) 和 TIAE(l) 的解析式, 那么在
可行域内, ηTIAE 对 tr 的单调性是可以解析求解的.
Yu 等[15] 提出利用泰勒级数近似 e−τs ≈ 1− τs, 从

而求出系统输出的时域表达式, 但该近似必须要求
τs → 0 才能满足, 即要求极点全部分布在 0 附近,
当条件不满足时, 近似结果会导致错误的结论.
实际上, 在加密传输引入延时后, 闭环特征方程

出现超越项 e−τs, 不能通过简单地近似来求取时域
内系统输出、tr(l)、TIAE(l) 的解析式. 可以采用数
值计算的方法, 利用式 (13) 的离散表达式定量计算
出 TIAE(l) 的变化规律, 然后再验证是否满足定理
3.

4 实验结果及仿真

根据加密传输可行性评估的分析步骤, 实验包
括两个部分: 实验测定式 (1) 的参数、加密传输下系
统的性能验证.

4.1 对称加密算法执行时间测试

为了判断加密平台、算法种类等因素对加

密传输可行性的影响, 首先应测定这些因素与
加解密执行时间的关系. 本文在嵌入式平台
(AT91SAM9XE512QU, MCU 32 bit, 180 MHz)上
分别运行 DES 和 AES 加密算法. 其中, DES 密钥
长度为 8 字节, AES 密钥长度为 16 字节, 填充方式
为报文长度对 8 或 16 取模, 并用该值将报文长度填
满至 8 或 16 的整数倍. 实验记录加解密执行时间与
长度的关系如表 1 所示, 将表 1 的测试数据通过最
小二乘法进行拟合, 如式 (15) 和 (16) 所示, 拟合曲
线如图 3 所示.

{
τenc(AES) = 0.4673 · l + 0.0492

τdec(AES) = 0.5850 · l − 0.2272
(15)

{
τenc(DES) = 0.5726 · l − 2.3579

τdec(DES) = 0.4466 · l − 1.3557
(16)

4.2 系统性能研究

为了研究加密传输机制对实时性要求高的系统

的影响, 本文采用文献 [16] 中的他励直流电机控制
系统作为仿真平台. 该直流电机控制系统采用恒定
励磁控制, 在励磁电流达到额定电流后, 通过控制电
枢电压 Ua 来调节转速 n, 电压转速环转化为如下线
性模型,

表 1 加密算法执行时间与数据加密长度测试数据

Table 1 Test data between the execute time of encryption algorithms and the length of plaintext

长度 (B) 16 144 272 400 528 656 784 912 1040

时间 (ms)

AES 加密 7.48 67.21 127.18 187.24 246.88 306.46 366.37 426.42 485.94

AES 解密 9.32 83.99 158.81 233.46 308.88 383.58 458.43 533.18 608.33

DES 加密 8.83 79.72 150.59 228.22 300.12 372.94 445.34 517.98 595.94

DES 解密 6.97 62.46 117.91 178.22 234.84 291.86 348.74 405.94 462.94
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图 3 加密算法执行时间与数据加密长度关系曲线

Fig. 3 Relationship curve between the execute time of

encryption algorithms and the length of encrypted data





dIa

dt
= −120Ia − 120ω + 100Ua

dω

dt
= −0.055ω + 0.06Ia − 5TL

n =
30
π

ω

因负载转矩不属于电机的固有属性, 不影响闭环特
征方程, 只分析输入 Ua 对输出 n 的影响, 其开环传
递函数为

G(s) =
6

s2 + 120s + 13.8
· 30

π

电压转速环采用 PI 控制器, 调节 PI 参数使得闭环
控制系统稳定, C(s) = 10 + 1/s. 在 t > 10 s 后, 给
定 nref = 500 r/ min 的阶跃转速.
4.2.1 稳定性分析

根据推论 1 的场景描述, 在上述电压转速环控
制系统中引入加密传输机制, 前向和反馈通道采用
相同的数据加密算法, 数据加密长度均为 l, 则系统
的闭环特征方程为

c1(s)e−τs + c0(s) = 0

其中, c1(s) = 573 · s + 57.3, c0(s) = s3 + 120s2 +
13.8s, q = max{deg(cj(s))}+ n = 4. 式 (10) 转化
为

b4(T )s4+b3(T )s3 + b2(T )s2+

b1(T )s + b0(T ) = 0

根 据 劳 斯 判 据, 可 以 依 次 求 出 集 合

Ψ = {0.201867}, S = {4.775}, Ωk =
{0.321, 1.637, · · ·}, 及虚根的变化趋势 RT =

sgn [Im (0.3905 + 0.4126i)] = 1. 得出系统不稳定
极点个数随参数 τ 的关系如表 2 所示, 闭环系统稳
定下的集合 Θ 为

Θ = {τ |τ ∈ (0, 0.321)} (17)

表 2 集合 Θ 判定表格

Table 2 Judging form of Θ

τ ω T RT NU(τ)

(0, 0.321) 0

0.321 4.775 0.201867 1

(0.321, 1.637) 2

1.637 4.775 0.201867 1

(1.637, 2.953) 4

2.953 4.775 0.201867 1

· · · · · · · · · · · · 6

根据实际测得的加密算法参数及集合 Θ, 考虑
工业以太网的数据长度范围为 64∼ 1 518 字节, 则
加密传输应用在该直流电机控制系统时, 长度可行
域分别为

{
Φ(AES) = {l|l ∈ [64, 153]}
Φ(DES) = {l|l ∈ [64, 161]} (18)

因此, 基于 AES 和 DES 对称加密算法的加密传输
机制应用在该控制系统中是可行的.
4.2.2 实时性能分析

以 AES 加密算法分析, 分别选取可行域
Φ(AES) 内部的不同参数, 代入系统进行验证, 记
录每个长度下系统的输出响应, 如图 4 所示.

图 4 不同 AES 加密数据长度下实际转速变化曲线

Fig. 4 Timely varying curves of the actual speed under

different length of AES encrypted data

从图 4 中实际转速变化曲线来判断, 当数据加
密长度接近临界长度 153B 时, 输出响应接近等幅
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震荡, 进一步验证了集合 Φ(AES) 求解算法的正确
性, 同样也可以验证 Φ(DES) 的正确性.
为了验证 ηTIAE 指标的合理性, 通过数值计算

得到不同长度下的各实时性指标值, 如表 3 所示.
表 3 实时性指标与数据加密长度测试数据

Table 3 Test data between the real-time performance

index and the length of encrypted data

l (B) tr (s) σ % ts (s) TIAE ηTIAE

0 20 0 1.618 99.2545 1

70 1.301 0.2438 1.972 130.2633 0.7620

80 1.305 0.3453 2.118 161.8826 0.6131

90 1.312 0.4396 2.596 206.0987 0.4816

100 1.323 0.544 3.209 274.6412 0.3614

110 1.333 0.639 4.311 372.4369 0.2665

120 1.344 0.7434 5.676 541.5546 0.1833

130 1.354 0.8383 8.749 846.1615 0.1173

140 1.365 0.9427 17.231 1.73E+03 0.0573

150 1.375 1.0376 80.985 8.52E+03 0.0117

首先判断 ηTIAE 与 tr、σ %、ts 之间的单调

关系是否一致. 分别绘制 ηTIAE ∼ tr、ηTIAE ∼
σ %、ηTIAE ∼ ts 关系曲线, 如图 5 所示. 显然,
sgn

{
∂[ηTIAE(l)]

∂[tr(l)]

}
、sgn

{
∂[ηTIAE(l)]

∂[σ %(l)]

}
、sgn

{
∂[ηTIAE(l)]

∂[ts(l)]

}

在可行域 Φ(AES) 内的值均为 −1, 单调性为负并且
都一致, 因此, ηTIAE 可以作为系统实时性能的综合

评估值, 且 ηTIAE 越大则实时性能越优.
绘制表 3 中的测试数据, 得到各实时性指标随

数据加密长度的变化关系曲线, 如图 6 和 7 所示,
对图 6 分析, 当系统引入加密传输机制之后, 传

统的性能指标 tr、σ % 与 l 近似成正的线性关系, 而
ts、TIAE 与 l 近似成反比例关系, 长度可行域 Φ 的
临界值即为渐近线.

图 5 ηTIAE 随 tr、σ %、ts、TIAE 变化曲线

Fig. 5 Curves of the index ηTIAE under different

tr, σ %, ts, TIAE

对图 7 分析, 实时性能 ηTIAE 是单调的, 并且随
着数据加密长度增加而衰减, 在长度可行域 Φ 的临
界值下, ηTIAE 收敛到 0, 表明此时系统的实时性能
已经严重退化, 设计加密传输时应避免在该临界值
附近选取数据加密长度. 图 6 和 7 中的变化规律也

验证了 ηTIAE 指标提出的有效性.

图 6 tr、σ %、ts、TIAE 随数据加密长度 l 变化曲线

Fig. 6 Curves of the index tr, σ %, ts, TIAE under

different length of AES encrypted data

图 7 ηTIAE 随数据加密长度 l 变化曲线

Fig. 7 Curves of the index ηTIAE under different length

of AES encrypted data.

5 结论

针对加密传输机制如何影响工控系统性能的问

题, 本文从影响加密算法执行时间的主要因素: 数据
加密长度出发, 依次提出了分析系统稳定性和实时
性能的指标和方法.
关于加密传输机制的可行性研究中存在的一些

问题,还需要深入研究.首先,研究密钥长度、加密模
式等因素对加解密的影响, 即与式 (1) 中参数 ai、bi

的关系. 其次, 有没有可能求出指标 ηTIAE 关于长度

l 的解析式, 或者将定理 3 完善成一个充要条件. 另
外, 针对 MIMO 控制系统中存在的多个输出, 如何
将实时性指标向量 η 中的各个分量 ηTIAE 综合考

虑. 最后, 还要考虑将本文的可行性分析方法应用在
真实的物理平台上进行论证.
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